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1 Zadani problému

Odsimulujte déj matematického kyvadla. Zménte pocatecni podminky (udélenou
pocétecni rychlost) tak, aby kyvadlo proslo horni uvrati alespon jednou.

1.1 Zadani
e Rovnice fyzikdlniho kyvadla: y” + ky’' + asin(y) = 0

e Kde proménnd k£ = 1 znac¢i utlum a proménna a = 31.4 je konstanta
predstavujici tuhost kyvadla.

e Pozn. V kédu TKSL nahradte funkci sin(y) jiz zndmou substituci.

2 Obecny postup
1
y = —py &0
p
1
Py = —;)(kpy + au) &rychlost

u= 1(pyv) &0
p

1
v=——(pyu) &1
p(py)



3 Postup v TKSL

var y, py, u, V;
const tmax = 10;
const k =1, a = 31.4, stouch = 10;
system
y’ =py & O;
py’ = -(k * py + a * u) & stouch;
uw =py *x v & 0;
v’ = -py * u & 1;
sysend.

4 Graficky vystup
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5 Zaver

Pomoci soustavy diferencidlnich rovnic a TKSL jsme dokazali simulovat jednoduché
kyvadlo. Kyvadlo se chovalo podle ocekavani — provadélo tlumené kmity

a pii velké pocdtecni rychlosti (poc¢atecni podminka rovnice py) prechazelo

ptes horni tivrat kde klesala jeho rychlost.



